// NGK SPARK PLUG

EMME BORUSU BASINC SENSORU

Sensorin islevi

MAP (ingilizcede "Manifold Absolute Pressure") olarak da
bilinen emme manifoldu basing sensorleri, sarjsiz benzinli
motorlarin emilen hava kdtlesini hesaplamak igin gaz
kelebegi potansiyometresinin degerleri ile birlikte kullanihr.
(Sekil 1). Daha dusuk yUk araliginda, emme manifoldu
basinci kesinlikle hesaplamaya dahil edilir. YUksek motor
yuklerinde gaz kelebegi acisi, hava kutlesi degerini belirler.

Turbo motorlarda (dizel ve benzinli), sensdr daha ¢ok
turbosarj sistemini kontrol etmek icin kullanilir. Bu nedenle
buna ¢ogunlukla takviye basing sensori denir. Turbosarijli
benzinli motorlarda, cogunlukla hem gaz kelebegi valfinin
takviye basing sensoru girisi ve gaz kelebegi valfinin emme
manifoldu basing¢ sensoru gikisi kullanilir.

VEHICLE
ELECTRONICS

Basin¢ sensoruniin yapisi

Sensdrlerin yapisi esasinda aynidir. Yalnizca, sensorlerin
olcim araligr kullanim amaglarina gore uyarlanmigtir.

Sensdrde, uygulanan basinca gére kavis alan bir diyafram
vardir. Diyaframa, kavise gore gerilen veya sikisan gerginlik
Olgerler takilidir. Gerginlik dlgerlerin elektrisel direnci
uzamayla degisir. Direncteki bu degisim, sensorin
elektronik bilesenleri tarafindan islenir ve kontrol Unitesine
sinyal olarak génderilir.

Bir basing sensorinin 3 elektrik baglantisi vardir (Sekil 1).
Bir pinde 5 volt'luk besleme voltaji olup, ikinci pinde
normalde 0,2 V ile 4,8 V araliginda bulunan sinyal voltaji
vardir. Sinyal sasisi U¢lncU pinde bulunur. Dérdlncu bir
baglanti pini varsa, emilen havanin sicakligi bir NTC direnci
araciligiyla ilaveten dlguldr.

kelebegini gdste-rir

Resim 1: Benzinli bir motorun, emme manifoldu basing sensdrl. Ok isareti, pnématik gaz
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Bu tlr sensorlere bazen "T-Map" sensoérleri de denir.
Sensorlerin pin atamasi maalesef standardize edilmemistir.
Atamayi arag¢ Ureticisinin belgelerinden almali veya bunu
asagidaki bolimde anlatildigi gibi kendi dlgtmlerinizle
belirlemelisiniz.

Muhtemel hatalar ve bunlarin etkileri

Emme manifoldu basin¢ sensorinin
elektriksel arizasi

MdUsteri, turbosarjsiz benzinli motorlara iliskin olarak kismi
yuk araliginda sarsiimadan ve turbo motorlarda gti¢
kaybindan sikayet ediyor.

Lok L 2 |
Resim 2: Stipersarjsiz bir benzinli motorun emme manifoldu
basin¢ sensdrtindeki sinyal voltajini 6lc-me. -0,6 bar'lik
(mutlak 0,4 bar) bir vakumda sinyal voltaji 1,21 Volttur

Muhtemel nedenler sunlar olabilir: voltaj beslemesi kayb,
kablo kopmalari, hasarli konektorler veya sensor elektronik
bilesenlerinin arizalanmasi.Kontrol Unitesi arizayi tespit eder
ve bunu hata bellegine kaydeder. Yaygin hata mesajlari
sunlardir: "Emme borusu basinci veya takviye basinici
sinyali uygun degil", "¢cok disuk" veya "cok yiksek". Kontrol
Unitesi yedek degerlerle acil durumda galisma 6zellikleri
yaratmaya ¢aligir. Hesaplanan bu degerler diyagnostik
cihazinin veri listesinde gordnttlenir.

Sensoru degistirmeden 6nce IUtfen, voltaj beslemesini (ayar
noktasi 5V) ve kontrol Unitesine giden hatlarin surekliligini
ve sasi arizas! olup olmadigini kontrol edin. Emme
manifoldu basing sensoriinde elektriksel dlcimler yaparken
bir devre semasi yararl olacaktir.

Baglantilar devre semasi olmadan
belirleme

Sensorin pin atamasi bilinmiyorsa lttfen su sekilde devam
edin:

AkU sasisine ve U¢ sensor pininden birine bir voltmetre
baglayin (fis bagl halde) ve kontagr agin. Sensértin tim
pinlerindeki voltaj birbiri ardina élgin. 5 voltluk deger
sensorin voltaj beslemesidir. Voltaj 0,1 volt'un altindaysa,
bu sinyal sasisidir. Sinyal voltajinin pininde 0,2 ve 4,8 V
arasinda bir deger oldugunu élgtn (Sekil2 ve 3).

Ek emilen hava sicakligi sensérline sahip bir map sensért
icin, basing pininden basinci ve/veya sicakligi degistirerek
sicaklik pinlerini bulabilirsiniz.
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Genel sinyal degerleri

Bircok durumda basing sensdrleri analog bir voltaj sinyali
verirler. Daha yeni sensorler, frekansi-module edilmis sinyal
denen bir sinyal verirler. Sinyalin frekansi basingla artar. Bu
sinyali test etmek icin bir frekans dlcere veya daha da iyisi
bir osiloskopa ihtiyaciniz vardir.

Tipe 6zgl tam ayar noktalar arag Ureticisinin belgelerinde
bulunabilir.

Ayar noktalari igin, basing degerlerinin mutlak basing veya
bagil basing olarak belirtilip belirtiimedigini kontrol edin.
Mutlak basing dlgegi mutlak vakumla ve O bar'lik degerle
baslar. Atmosferik basincta deger 1,0 bar'dir.

Atmosferik basingta bagil basing 0 bar'dir. Atmosferik
basinicin altindaki degerlerin negatif bir isareti vardir.
Mutlak basing -1,0 bar'dir. Atmosferik basincin Gzerindeki
degerlerin pozitif bir isareti vardir.

Bir¢ok Uretici, basinci Pascal (Pa), Hektopascal (hPa) veya
Kilopascal (kPa) cinsinden mutlak basing olarak g&sterir.
1hPa bir mili bar'a (mbar) denk gelir. kPa degerleri igin
ondalik noktayi ikihane sola tasidiginizda , bar cinsinden
degeri elde edersiniz. 120,0 kPa 1,2 bar'a denk gelir.
Standart basing gostergeleri basinci bar cinsinden bagil
basing olarak goéruntuler. (Bkz. Sekil 4)
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Resim 3: Bir turbo motorun 0,9 bar'lik bir yliksek basingta
(mutlak 1,9 bar) takviye basing sensériinde sinyal voltaji
Oletimdi. Sinyal voltaji 3,84 volt'tur
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Emme basin¢ sensoériuniun hatali dlclilen
degerleri

Emme manifoldu basing sensdrinin hatali 6lgtlen
degerlerinin hata bellegine illa ki bir hata kodu olarak
kaydedilmesine gerek yoktur. Olclim hatasi kendi kendine
diyagnostigin tolerans araligi dahilindeyse, kendi kendine
diyagnostik isleminin baska bilesen hakkinda sorun
bildirmesi de mimkiindir. Ornegin; gaz kelebegi
potansiyometresi veya ¢ok fakir karisim gibi. Takviye basing
sensoérundn hatal 6lglim degerleri sagladigindan
stipheleniyorsaniz, diyagnostik Unitesinin veri listesini ve bir
basing el pompasi (Sekil 4) kullanarak durumu en hizli
sekilde kontrol edebilirsiniz. Veri listesinde emme borusu
basincini gortntuleyin ve basing sensdrine bir el pompasi
(Sekil 4) baglayin.

Veri listesindeki ekran, sensértin tam 6lgim araligina gére
el pompasinda ayarlamis oldugunuz basinca veya vakuma
denk olmalidir.

Not: Bazi kontrol Uniteleri, motor kapaliyken ve kontak
acikken dlgiilen degerlerin uygunlugunu izler. Olgiilen
degerler motor kapaliyken atmosferik basingtan ¢cok fazla
saparsa (bu durumda basing pompasini test ederken), bir
hata girilir ve ekran acil durumda galisma degerinde donar.
Bu durumda, basing degerlerini bir voltaj 6lcimu ile kontrol

etmeniz gerekir.

Resim 4: Takviye basing sensdriinti basing el pompasi ve veri listesi ile kontrol
etme. Sirasiyla kendi kendine diyagnostik veri listesinde, sensdrde 0,6 bar'lik bir
bagil basing veya 1,6 bar'lik bir mutlak basing da goriintdile-nir
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Sorunsuz basin¢ sensérleri ile ilgili
emme manifoldu basin¢ hatasi

Siipersarjsiz, kivilcimla ateslenen motorlar icin,
rolantideki vakum mutlak 400 ve 500 mbar arasinda
olmalidir (veya bagil -600 mbar ve -500 mbar arasinda
olmalidir). Gaz pedalina sonuna kadar basildiginda, mutlak
basing 900 ila 1000 mbar olmali veya atmosferik basinca
gore -100 mbar olmalidir. Yukaridaki degerler yol gosterici
degerlerdir. Onemli bir onarim karari almadan énce liitfen
arag Ureticisinin hedef degerlerine basvurun.

Sizintill bir emme manifoldu varsa, zellikle de rolantide ve
kismi yUk araliginda basing degerleri daha yUksektir.
Sizintinin yerine bagl olarak, karisim ¢ok fakir veya cok
zengin olur. Bu durumda, emme manifoldunun tamamini
sizintilara karsi kontrol edin (gtvenlik kurallarina uyun!).
Test sivisi sizintiya temas ederse motor dengesiz ¢alisma
seklinde tepki verir. Yaygin nedenler arasinda: emme
manifoldu contasi, vakum hatlari ve fren servosu bulunur.

Bir¢ok Uretici, bir hortumla emme manifolduna baglanmis
basing sensorleri icin pndmatik sénimleme saglamistir
(bkz. Sekil 1). Bu sébnimleme, bir gaz kelebegi (baglanti
borusunda kalibre edilmis bir delik ceper de igerebilir) ve
baglanti hortumunun hacmini igerir. SGndmlemenin
degisirse, kontrol Unitesi emme borusu basinci igin hatali
ortalama degerleri hesaplar. Gaz kelebeginin fonksiyonunu
kontrol edin ve baglanti hortumunu degistirirken uzunlugu
ve i¢c capi ayni olan bir hortum kullanin.
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Turbo motorlarda, gok distk takviye basinci gu¢ kaybina
yol agar. Takviye basing sensorl sorunsuzsa motor,
turbosarj, sarj havasi sogutucusu ve egzoz gazi devridaimi
ve varsa partikul filtresi boyunca emilen havanin yolunu
izleyin.

http://www.tekniwiki.com




